
电子电路与系统基础II

理论课第十一讲 晶体管电路的回顾与拓展
单晶体管放大器回顾
差分对放大器分析

寄生电容效应

李国林
清华大学电子工程系



大纲

• 晶体管电阻电路回顾
– 上学期内容回顾

• 差分对放大器分析
– 如果上学期讲则属必考重点，本学期讲则属背景知
识

• 晶体管寄生电容效应
– 导致晶体管放大器的有源性降低
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一、晶体管电阻电路回顾

• 1.1 晶体管分区特性及其电路模型

• 1.2 反相器电路

• 1.3 电流镜电路

• 1.4 三种组态放大器
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1.1 晶体管伏安特性具有分区特性
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二端口定义 截止区 有源区（恒流区，饱和区） 欧姆区
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电路
符号
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描述

未形成导电沟道 沟道夹断 沟道畅通

PMOS
电路
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端口
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恒流区交直流分析电路模型

（a）二端口网络表述 （b）直流分析电路模型 （c）交流分析y参量等效电路
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二端口定义 截止区 有源区（恒流区） 饱和区

NPN
电路
符号

端口
描述

BE结反偏，BC结
反偏

BE结正偏，BC结反偏 BE结正偏，BC结
正偏

PNP
电路
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描述
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反偏

EB结正偏，CB结反偏 EB结正偏，CB结
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恒流区交直流分析电路模型
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（a）二端口网络表述 （b）直流分析电路模型 （c）交流分析y参量等效电路
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1.2  反相器电路
反相特性及其数字非门应用
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NPN-BJT反相器
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NMOS反相器
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CMOS反相器
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1.3 电流镜电路
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电流镜原理

• 电流镜电路利用的是同工艺同基片位置同
时完成制作的晶体管的一致性，两晶体管
的工艺参量可以对消，从而电流电量之比
完全由晶体管尺寸之比决定，也就实现了
相对精准的电流控制

• 电流镜电路是集成电路的特征电路之一
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1.4 三种组态
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三种组态放大器基本参量
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跨导器模型及其简化
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三种组态

• 晶体管放大器可能是晶体管三种组态之一，
也可能是三种组态的组合，或者是三种组
态的级联等形态，因此晶体管的三种组态
分析是晶体管放大器分析的核心
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二、差分对 Differential Pairs

• 差分对是集成电路的特征电路之一
– 数模混合电路必须采用
– 运放电路的基本单元

• 2.1 差分对结构
• 2.2 MOSFET差分对共模特性
• 2.3 MOSFET差分对差模特性
• 2.4 小信号电路模型
• 2.5 双端输出转单端输出

– 差分电流的合成

清华大学电子工程系 2020年秋季学期 22李国林 电子电路与系统基础



2.1 差分对结构
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差分端口
共模与差模
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2.2  MOSFET差分对：共模输入范围
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确保所有晶体管均工作在恒流区的共模信号范围



2.3  MOSFET差分对：差模输入范围
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确保两个差分对管同时工作在恒流区的差模信号范围
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大信号电流电压转移关系
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大信号跨导转移特性
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非线性转移特性曲线
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MOSFET差分对
双管工作状态
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BJT差分对电流电压转移特性曲线

1Q 2Q

EEI

ipv
inv

1CI 2CI













T

id
EE

dEEC

v

v
I

iII

2
tanh15.0

5.05.01













T

id
EE

dEEC

v

v
I

iII

2
tanh15.0

5.05.02

idv

CI

1CI2CI

EEI

O

Q1截止
Q2恒流

Q1恒流
Q2截止

Q1导通
Q2导通

EEI5.0

T

id
EECCd v

v
IIIi

2
tanh21 

31

mVvT 1206.4 Tv6.4

98.03.2tanh 

作业2：推导该公式
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2.4   差分对的源极电压不变？
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线性范围内，差分对源极
视为差模交流地
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差模小信号电路分析
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2.6 单端输出，差分电流合成
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跨导器输出阻抗为两个晶
体管输出阻抗的并联
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要求掌握原理性描述分析
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交流小信号
差分电流合成
原理分析
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三、晶体管寄生电容效应
自学10.4节，了解基本概念，不必深入探索
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放大器效应一：高频增益下降
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密勒效应



放大器效应二：极高频失却有源性
失去功率放大能力

• 最高振荡频率fmax
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最高振荡频率与最大功率增益
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放大器效应三：高频稳定性变差
放大器变振荡器
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作业1  为何晶体管需要工作在恒流区

• 当晶体管做放大管使用时，需要将其偏置
在恒流导通区，此区晶体管具有最大增益

– 分析CS组态晶体管在不同工作区的跨导增益和
电压增益

• 交流小信号分析，分析其y参量矩阵及其模型
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作业2：BJT差分对跨导转移特性
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作业3：差分放大器单端转双端

• 电源电压为10V，差分对
管参数一致，RC=3k，画
出如下三种输入情况下的
两个输出电压vo1,vo2的波
形示意图
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作业4：1dB线性范围
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• 求差分对管的1dB线性范围
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8.3.2节：相量域的有源和无源定义

• 线性时不变网络在相量域的有源性描述为：端口描述方程为线性代数
方程的线性时不变网络，如果其端口总吸收实功恒不小于零，

• 该网络就是无源网络。如果存在某种负载条件，使得端口总吸收实功
小于0的情况可以出现，该网络则是有源的

•

• 是关联参考方向定义的端口电压和端口电流列向量

• 则是该线性时不变网络在相量域的端口描述线性代数方程。
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作业5：晶体管的有源性

• 请分析如下网络的有源性条件

– 列写其y参量矩阵

– 由有源性定义证明有源性条件为f<fmax
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作业6：晶体管放大器不稳定的原因

• 练习10.4.10：图E10.4.6是用来考察CE组态晶体管Cbc
对输入阻抗和输出阻抗影响的原理性电路，其中只
剩下晶体管原本设计的压控流源和跨接在压控流源
输出和输入之间的寄生电容Cbc，考察当ZL=RL，jL2
两种负载情况下，输入阻抗Zin的性质；考察当ZS=RS，
jL1两种负载情况下，输出阻抗Zout的性质。
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作业7：寄生电容对放大的影响

• 仅考虑寄生电容
Cbe影响，求传
递函数表达式
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作业8：寄生电容的回旋对偶变换
导致阻容电路出现谐振现象

• 证明：考虑了晶体管
的寄生电容效应后，
从Vp端口看入，其等
效电路为RLC并联谐
振回路
– 给出等价RLC
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CAD仿真：N型负阻
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