
电子电路与系统基础II

习题课第十四讲

正反馈正弦波振荡器 习题讲解

李国林
清华大学电子工程系



作业1   双积分正弦波振荡器

• 如图E10.4.11所示，OPA1及其周边RC构成第一个RC
反相积分器，OPA2及其周边RC构成第二个RC反相积
分器，OPA3及其周边R构成一个反相器，原则上说，
构成的‘积分器－积分器－反相器’闭环可以形成
正弦波振荡器。电路调试中还需要外加一个Rf电阻，
该电路才能自激振荡，考察原因，并说明该正弦波
振荡器的振荡频率为多少？
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正弦振荡原理

• 负阻原理和正反馈原理，都是力图从电路角度考察自激
振荡正弦波振荡器
– 要求振荡器是自激振荡（AF>1，r>R）

• 无需任何外加激励，靠电路内部噪声激励，形成从增幅振荡到等幅
的稳定振荡

– 用电路语言加以描述
• 三个振荡条件：起振，平衡，稳定

• 对于难以用负阻原理和正反馈原理分析的电路，可以回
到最原始的电路方程，从二阶系统的阻尼系数入手，考
察其是否属于负阻尼情况，以此说明自激振荡的可能性
– 零阻尼=0：等幅正弦振荡（两种能量转换，维持总能量不变）
– 负欠阻尼-1<<0 ：增幅正弦振荡（可自激形成正弦振荡）
– 正欠阻尼0<<1 ：减幅正弦振荡（无法自激振荡）
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理想运放实现的理想积分
正反馈分析？
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正反馈原理
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错在哪里？临界系统情况
根本就不是负阻尼自激振荡！

电子电路与系统基础 李国林 清华大学电子工程系 2020秋季学期 6



AF

O
?osc

    0
111

2

0
22222200 





















CRCRR
RjFAT

在所有频点上， 0AF

0



 osc

FA




哪个频点上满足相位（频率）稳定条件？

属临界稳定情况：仅在 频点上，可正弦振荡10 T

RCosc

1
0  否则电路方程无法满足

任意频点均正反馈？

环路增益和幅度无关？幅度平衡条件如何满足？



回到电路方程
正弦振荡
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实际器件非理想
只考虑运放有限增益的影响
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有损双积分
正阻尼
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有限增益正阻尼
减幅正弦振荡
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真正的正反馈
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电路方程
负阻尼增幅振荡
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阻尼系数和自由振荡频率
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负阻尼就可以用
正反馈原理？
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正反馈条件决定频率

16

相位平衡条件（虚部条件）决定振荡频率，振荡频率和增益相关
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作业2   超前RC移相正弦波振荡器

• 请分析确认输出vo电压经第一级RC高通后相位超前
多少度？经第二级RC高通后相位又超前多少度？经
第三级单电容理想微分网络（电容电压转化为电容
电流），相位又超前多少度？验证相位总共超前度
数为180，和后面的反相跨阻放大的180抵偿，恰
好形成正反馈。
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作业3  超前RC移相正弦波振荡器

• 证明图E10.4.19所示RC移相正弦波振荡器的
起振条件为 ，振荡频率
为 。
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提示：放大网络
和反馈网络划分
时，应确保放大
网络具有理想受
控源特性，于是
则可将等效受控
源之外的所有其
他元件全部划分
到反馈网络中，
如是分析可有效
去除负载效应，
获得正确的分析
结果。



放大网络和反馈网络分解

电子电路与系统基础 李国林 清华大学电子工程系 2020秋季学期 24

 

 OPA  

 fR  

 ov  

 C   C   C  

 R   R  

 R  

放大网络：理想受控源
理想受控源没有负载效应

理想流控压源

 tvo

 ti f  tii

 tvo

fm
i

o RR
I

V
A  00 

... F
o

i G
V

I
F







跨导反馈网络

25

 

 C   C   C  

 R   R  

 fi  

跨导反馈网络 

 ov  

 R  

   














































 






 
















 













 

























 







 






 















 















 















 














 





















































**

1
651

*

**

1
2

1111
1*

10

1
1

1
1

1
2

1

1
2

111
1

10

1
1

1
1

11
1

1
1

11
1

10

1
1

1
1

01

10

1
1

1
1

01

10

1
1

23

2

2

sRCsRCsRC
R

sRCsC
R

sCsRCsRC

R
sC

sRCsRCR

sRCsCsRCsRC

R
sC

R

sCsRC

R

sCsRC

R
sC

R
sC

R
sCABCD

   

    



























22

23

5
1

1
6

1

11

1
651

11

1

RCRCRCj

R

sRCsRCsRC
R

B
G

V

I
F

js

F
o

i











相位平衡条件（正反馈条件）
决定振荡频率
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起振条件
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三级移相
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三级移相
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共超前移相180，反相放大器移相180，
形成正反馈回路。
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理论推导时，一定是抽取出最核心最简单模型进行分析
电路抽象

实际电路不符合理论分析，是由于分析模型过于简单
但电路设计必须会用简单模型



作业4  三点式LC振荡

• 图E10.4.27是某振荡电路去除电阻影响后剩

下的纯电抗元件和晶体管的三点式连接关
系图，已知

– 请问该振荡器有无可能振荡？如果可能振荡，
振荡频率大约为多少？
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三点式：三个电抗元件分别接在晶体管的三个极间

只要和源极（发射极）相连的两个电抗元件是同属性的，同
为容性或同为感性，第三个电抗元件反属性的，则满足正反
馈条件：和参考地无关，只和结构有关

如果满足起振条件且Q>>1，则正弦振荡

正弦振荡频率完全由三个电抗元件决定：晶体管作用为提供
抵偿正阻的负阻，相互抵偿则去除

  iii XIjZIV 0

      0321  oscoscosc XXX 

满足虚部平衡条件（相位平衡条件）



三点式的
正反馈条件要求
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只有满足三点式结构（正反馈条件）
的才是振荡频率
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作业5  克拉泼振荡器
• 克拉泼电路，通过加入一个和

电感串联的小电容C3，使得谐

振腔外元件（包括晶体管）对
谐振腔的影响减弱

– 三点式谐振电容C1=200pF，
C2=200pF，克拉泼电容
C3=20pF

– 谐振电感L=10H
– 晶体管寄生电容Cbe=30pF
– 振荡频率为多少？

• 如果没有C3电容，C1=C2=24pF，
振荡频率为多少？

• 晶体管寄生电容Cbe随温度变
化有10%的变化，有克拉泼

电容和无克拉泼电容，两种情
况下，振荡频率随Cbe变化分
别为多少？
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想方设法地提高频率稳定度
提高谐振腔Q值
降低谐振腔外影响
…

LC正弦波振荡频率分析

通常情况下，振荡频率
为谐振频率

电子电路与系统基础 李国林



交流小信号线性分析
大信号准线性分析
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共基组态：电容三点式正弦波振荡器

晶体管模型：
起振条件：小信号，微分线性放大元件
平衡条件：大信号，准线性放大元件

起振分析：必须将所有电阻考虑在内
起振条件和这些电阻密切相关

假设起振，振荡频率分析
假设高Q值，振荡频率则完全由谐振频
率决定



LC振荡频率估算

电子电路与系统基础 李国林
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非起振分析，仅做振荡频率估算：：

（1）先把电阻全部去除（谐振腔内

并联大电阻开路，串联小电阻短
路），高Q值假设下，电阻对LC谐振
腔振荡频率的影响可以忽略不计

（2）再次检查正反馈条件（如果是
三点式，则必须满足三点式结构）

（3）去除晶体管，晶体管等效负阻
和正阻抵偿，不影响振荡频率

（4）在高Q值假设下，正弦振荡频
率就是LC谐振腔谐振频率
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• 克拉泼电路，通过加入一个和
电感串联的小电容C3，使得谐

振腔外元件（包括晶体管）对
谐振腔的影响减弱

– 三点式谐振电容C1=200pF，
C2=200pF，克拉泼电容
C3=20pF

– 谐振电感L=10H
– 晶体管寄生电容Cbe=30pF
– 振荡频率为多少？
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• 克拉泼电路，通过加入一个和
电感串联的小电容C3，使得谐

振腔外元件（包括晶体管）对
谐振腔的影响减弱

– 三点式谐振电容C1=200pF，
C2=200pF，克拉泼电容
C3=20pF

– 谐振电感L=10H
– 晶体管寄生电容Cbe=30pF
– 振荡频率为多少？

• 如果没有C3电容，C1=C2=24pF，
振荡频率为多少？
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– 晶体管寄生电容Cbe随温度变
化有10%的变化，有克拉泼

电容和无克拉泼电容，两种
情况下，振荡频率随Cbe变化
分别为多少？
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– 晶体管寄生电容Cbe随温度变
化有10%的变化，有克拉泼

电容和无克拉泼电容，两种
情况下，振荡频率随Cbe变化
分别为多少？
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作业6  起振条件
（选作）

• 图E10.4.26是由共射组态
BJT构成的电容三点式LC振
荡器。其中偏置电阻
RB1=68k，RB2=5.6k，
RE=1k，RC=3.3k；耦合
电容、旁路电容及电源滤
波电容 CB、CC 、CE 、C0 均
为0.1F大电容；三点式谐
振电容C1=300pF ，
C2=1000pF ；变压器为2:1
全耦合变压器，电感L可调
谐，使得振荡频率为1MHz，
电感的无载Q值为100；电
源电压VCC=12V ，负载电阻
RL=1k；晶体管电流增益
=400，厄利电压VA=100V。
分析该电路的起振条件，
如果能够起振，负载电阻
变化到多少则不能振荡？
如果不能起振，负载电阻
变化到多少则可起振？
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正确划分放大网络和反馈网络是正反馈振荡器起振分析的关键
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电容部分接入系数

这个公式在共基组态电容三点式正反馈分
析中获得过，在并联LC负导等效中获得过，
在串联LC负阻等效中获得过

三点式结构一旦确定，无论组态，将获得
一致的起振条件
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电阻对振荡频率影响有限，使得振荡频率
略大于原理性分析结果： 2%误差可以容忍
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结论：用部分接入方法做近似分析足够用！

部分接入没有考虑bc端口并联电感的作用，
是高Q值假设下的分析结果
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负载太重，Q值下降，频率偏移
𝑳

1R 1C

L

2C

bem vg

bev
inv fv

oi

2R
3R

ceC rRR ||1  beB rRR ||2 
LpL RnRR 2

3 ||

 kkkrRR ceC 277.3477||3.3||1

 kkkrRR beB 685.46.49||174.5||2

 kkkRRnR pLL 781.369||4||2
3
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௕௖ ଷ
ଶ

ଵ
ଶ

ଶ

଴ ௕௖

𝜔௢௦௖ = 𝜔଴

1 +
𝐿

𝑅ଵ𝑅ଶ 𝐶ଵ + 𝐶ଶ

1 −
𝐿

𝐶ଵ𝐶ଶ

𝑅ଵ𝐶ଵ + 𝑅ଶ𝐶ଶ
𝑅ଵ𝑅ଶ𝑅ଷ

= 𝜔଴

1 +
110𝜇

3.277𝑘 × 4.685𝑘 × 1300𝑝

1 −
110𝜇

300𝑝 × 1000𝑝
3.277𝑘 × 300𝑝 + 4.685𝑘 × 1000𝑝

3.277𝑘 × 4.685𝑘 × 0.986𝑘

= 𝜔଴

1 + 0.00551

1 − 0.137292
= 1.08𝜔଴

频率稳定度下降

频率偏差加大

自行分析对Q值影响最大的

因素，电路如何调整使得频
率稳定度提高，…
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