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HW
附注
当BZ CZ=0时 仅与AZ有关
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HW
附注
行列式三行分别求导
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HW
附注
A即为向量A的模长

HW
附注
此处λ不一定是常数，标量即可
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HW
附注
看运动形态区分

HW
附注
用底下一点,中间一点....均可  上下两条轨迹不能叫平行！不是直线  叫错开关系，可以平移

HW
附注
质元是把一个物体剖分成一个个小质量点
我认为是一个占物体全部质量，一个不含质量   
老师：质点密度无限，体积0，质量有限 质元：体积质量趋近0，密度有限

类似电磁学中点电荷和电磁元
问题：点电荷自能发散 电贺元用体电荷面电荷就不发散
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HW
附注
一方面掌握整体转动情况 还要了解每一点转动情况
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HW
附注
有些参考书把坐标系参考系统称“坐标参考系 注意分辨




HW
附注
看画出一条线，是否始终平行
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HW
附注
假想一个物体的平动可 代替转动（假设实验


HW
附注
为什么转把手把摩擦？ 手是平动  但是把手会自转  可以在上面带个套或者铁把，这样把手也在做平动   此时把手就是平动参考系



wHZ% A&
o XFHZR: XPFH. [HEMRK

o M ZR: HUER. [HEME, FIIZE A
o HUTHI B SCER = : —

o LrFR: F

I///
//|\< N ER /



HW
高亮

HW
附注
参考系的物体是平动转动的针对哪个参考系？

HW
附注
刚体极为重要！
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HW
附注
一个矢量一个标量肯定不等

HW
附注
这里是有限情况


HW
附注
可用上一讲的位矢链式求导



(611 B R

> ey
(B
=5

dr

o)¥
> — @

B
[[aF
A
B
Jar
A

B B
, [|dF], [ar &2
A A

2 Aizzh3 B
A
'n
— A 3 B AR/
— A 3| B &%

K WIRRKANZE -,


HW
附注
这个r还是位矢
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HW
高亮
必须记的套路方法！！

HW
附注
把自变量函数分别放一边，可能还得化成分量积分

HW
附注
关于时间的
几阶微分方程需要几个初始条件

关于空间的叫边界条件
二者都叫定解条件
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HW
附注
标量矢量就是0 1阶张量 

HW
附注
用直角坐标极坐标....问题不大   物理学只要保证定性对，能解释现象就行   数学好学物理有帮助，但是数学不好不影响
工科太机械 基物是最后一次训练逻辑的机会  认为jobs的创新就是条条框框   但是突破是需要理科思维的
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HW
附注
被约束的可预言轨迹

HW
附注
三维不止一个曲率圆  只搞主曲率
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HW
高亮

HW
附注
记用这个就好   大小是dθ 方向en


HW
附注
夹角几乎是90  腰长乘角度    方向与ets垂直，则与en平行
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HW
附注
没有法向加速度就正常向原方向动
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HW
附注
分子分母分别最大最小即可  正好对于极端情况
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HW
附注
它们长度都是1唉！又互相垂直唉！

HW
附注
负小r，再换个顺序

HW
附注
这两个都是标量！傻瓜！直接带进去
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HW
附注
其实就是速度


HW
附注
后两项是方向 前两项是大小


. BZHdt— it ie
1. AL RED B MR E
REWCIIERRZHE. 26 — PR

AT, BN AL, FEAiFE AL, BABAL, 724
14 REI AR —FE: AT, + AT, = AF, + AT, o FTRA

DR AT LLE R =
AN RANVIR R RGER NS — 1A E:

(a) &8 x %% 90°, 58 y BEE 90°

[ll

Az

Mechanics

i

=y

Y
- \Qianics
I [


HW
附注
这是另一个问题
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HW
附注
刚体中任两点空间位置均不变

HW
附注
括号里是矢量长度 后半是方向

刚体不变形 OP=OP`

HW
附注
nh rh   OP  SIN   但是 r向量等于r尖角 O`P
有错
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HW
附注
始末长度不变     正交矩阵：行列式等于正负一：旋转    等于-1：空间反演或者矩阵
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HW
附注
矩阵相乘一般不满足交换律


4. TH NANBRRE

m%%u%%ﬁ¢,w%%ﬁM%ﬁ%ﬂﬁ%m

ST RIsing/ 2. cos@/ 2 fERE B

1 I, BashEFEAN:
1
R(A,d@)=| b

— pdé

1X B M G PR AN AH AT B AL -
LB REI X R R

— @
1
add

‘Q)

£do |
—ad@

, REE

53 N T,

R(A,,dd,)-R(A,,d6,) =R(A,,db,) - R(A,,d6,)



WAL MAMBRIEIL T, RHRGESEH 1 B4
B2 ¥, MSusth 2 Bt 1 BRERMERE, A
U

FTUATE 53 /MR AT BLE XK &

S b, BES/DAMBREBRT, RiE:
r'=R(N,d&) r
x| |1 -dé  Bdo | x
y’ = }de 1 —adf y
z'| |-pdd oadf 1 |z

limly
[PELIT
o




I'=F+(ad@i+pd0 j+dOk)xT

= dr =(d@n)xr .
( _.) t N,dO, »

WBHN: dF =d@xT T

e DL dr. 7B f: o
FiaBRCdt, BEBEMAR: [
aF _ d6 . d0. . . . oV T
—=U=—Xx=—NxT =@xT
dt dt dt
d0=don — LI/ MK E

dd dé.
a_j=—:_n_ : FEF E

dt dt AIRERE

A, d6, & MESIISRFRAFRR.



HW
附注
r`-r

HW
附注
转动对应矩阵 平动对应矢量叠加
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附注
这是1点！
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HW
附注
刚体转动每个瞬间都绕通过一不动点的轴转一下（轴也在转
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HW
附注
a 用ijk表示   a`YONG   I`  J `  K`
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